The heart
of Robotics

IRB 6600

Industrieroboter

ANWENDUNGSBEREICHE
Maschinenbedienung
Materialhandhabung
PunktschweiBen

Die perfekte Wahl fir Yhren
Produktionsprozess

Die Roboterfamilie IRB-6600 von ABB eroffnet vollig
neue Moglichkeiten i Bereich der Automatisierung.
Sie ist inunterschiedlichen Versionen mit verschiedenen
Armiangen ‘und Handhabungskapazititen erhiltlich.

IRB 6600 - wie geschaffen fir
Prozessanwendungen
Oberarmverlingerungen und verschiedene Hand-
gelenkmodule ermoglichen eine mageschneiderte
Losung fiir jeden Prozess. Da sich der Roboter voll-
stindig nach hinten neigen kann, entsteht ein deut-
lich vergroierter Arbeitsbereich. Dies macht den
Roboter gleichzeitig auch ideal fir enge Fertigungs-
anlagen. Zu den typischen Einsatzgebieten zihlen
Punktschweifden, Materialhandhabung und Maschinen-
bedienung.

Serviceinformationen

Ein integriertes Service-Informationssystem iberwacht
Bewegung und Belastung der Maschine und ermittelt
auf diese Weise automatisch den tatsichlichen Service-
bedarf.

Eine rentable Investition

Zum Leistungsumfang gehoren eine Reihe von .Soft-
warefunktionen, die den Bereich/, Akiive Sicherheit*
abdecken. Mit ihrer Hilfe-wird nicht nur das Bedien-
personal, sondern auchi der Roboter geschiitzt.

Aktive Sicherheitsfunktionen

e Keijiisionuserkennung: Die Funktion, die Kollisions-
krafte\um ein Vielfaches verringert, eignet sich vor
aliem fur Roboter, die mit hohen Traglasten arbeiten.

¢ Elektronische Bahnstabilisierung: Die elektro-
nische Bahnstabilisierung gewihrleistet, dass der
Roboter die geplante Bahn so perfekt wie moglich
ausfihrt. Dabei werden Beschleunigung, Reibung,
Schwerkraft und Trigheit bertcksichtigt. Diese Funk-
tion wird durch das TrueMove-Konzept moglich.

e Aktives Bremssystem: Das aktive Bremssystem
steuert nicht nur Bremsvorginge und hilt den
Roboter auch im Fall eines Not-Aus auf seiner Bahn,
sondern ermoglicht dartiber hinaus eine schnelle
Wiederaufnahme der Produktion.

e Selbstoptimierende Leistung: Um eine optimale
Leistung zu erzielen, passt sich der Roboter selbst-
tiatig an die jeweilige Traglast an. Diese Funktion
basiert auf QuickMove.

Passive Sicherheitsfunktionen

Zu den passiven Sicherheitsfunktionen zihlen Laster-
kennung, einstellbare mechanische Anschlige, doppelt
ausgefiihrte Endlagenschalter, eine steife Stahl-
konstruktion, die spezielle Unterarmform und die
kompakte Bauweise des Oberarms.
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Technische Daten

IRB 6600

Industrieroboter

SPEZIFIKATION
Roboterversion Handhabungs- Reichweite Schwerpunkt Handgelenk- Arbeitsbereich
kapazitét 5.Achse  der Nutzlast drehmoment Achse 1 +180° bis -180°

IRB 6600-175/2,55 175 kg 2,55 360 mm 961 Nm Achse 2 +85° bis -65°

IRB 6600-225/2,565 225 kg 2,55 305 mm 1324 Nm Achse 3 +70° bis -180°

IRB 6600-175/2,80 175 kg 2,80 392 mm 1206 Nm Achse 4 +300° bis -300°

IRB 6650-125/3,20 125 kg 3,20 360 mm 715 Nm Achse 5 +120° bis -120°

IRB 6650-200/2,76 200 kg 2,75 365 mm 1135 Nm Achse 6 +360° bis -360° erweiterbar auf + 96 Umdr.
Zusatzlast .

Alle Versionen kénnen mit zusétzlichen Lasten versehen werden. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

50 kg am Oberarm und 500 kg am Rahmen von Achse 1. Netzspannung 200 - 600 V, 50/60 Hz
Anzahl der Achsen 6 .
Schutzart/Ausfiihrung P 67 GRUNDFLAC'-.!E/GEWICHT
Montageart Boden g(ésv(i)éﬁ;grundﬂache 1136 x 850 mm
Integrierte Anwenderleitungen mittels Dresspack (optional) IRB 6600-175/2,55 1700 kg
Integrierter Druckluftschlauch mittels Dresspack (optional) alle weiteren

IRB 6600 und 6650 Versionen 1780

LEISTUNG
Positionswiederholgenauigkeit 0,10 mm
Bahnwiederholgenauigkeit 1,88 mm
Achsgeschwindigkeit IRB 6600/6650-200 IRB 6650-125

Achse 1 100°/s 110°/s

Achse 2 90°/s 90°/s

Achse 3 90°/s 90°/s

Achse 4 150°/s 150°/s

Achse 5 120%/s 120°/s

Achse 6 190°/s 235°/s
ARBEITSBEREICH /A@)’) i

BETRIEBSBEDINGUNGEN Kf-\\
Umgebungstemperatur p \\Q’g is $50°C

Relative Luftfeuchtigkeit

\\ j)max. 95 %

Geréuschpegel (‘((\\ Aa max. 73 dB (A)
Emission \ N T EMV/EMI-abgeschirmt
Detaillierte n'zu tecnnischen Daten entnehmen Sie bitte

der e Cl oduktspezifikation.
n Abriessungen kénnen ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden.

IRB 6600-175/2.55, IRB 6600-225/2.55

6650-200/2.75

6650-125/3.2
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