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MAXI

PARTNER > MX

Der pneumatische Handhabungs-Manipulator MAXIPARTNER MX mit
beweglichen Armen

Der MAXIPARTNER MX mit Applikationen verschiedener Aufnahmevorrichtungen,

CJ ermoglicht das “schwerelose™ Umsetzen, Drehen und Schwenken besonders
m ‘ schwerer Produkte im gesamten Arbeitsbereich. Damit kann der Werker
d schnell, ohne Kraftaufwand und prazise - in ergonomischer Position und mit

der groBtmaoglichen Sicherheit - arbeiten. Die schlanke, aber besonders robuste
Struktur dieses Manipulators, ermdglichen eine einfache Handhabung von

Handhabungs-Manipulatoren _ cren Lasten.
www.hoechsmann.com




E Maxipartner Saulengerét - MXC

Vertikaler Hub 2200 mm
Unterkante min. 2000 mm
Gesamthéhe max. +4850 mm

Traglast
(Kg) Vertikaler Hub 1900 mm
Unterkante min. 2000 mm
Gesamthéhe max. 4550 mm
Vertikaler Hub 1600 mm
Unterkante min. 2000 mm
Gesamthéhe max. 4250 mm
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Radi}'s max. (mm) 2500 3000 3500 4000 4500
Radius min. (mm) 900 1050 1250 1420 1580

Ausflihrungen: Sdulengerét stationdr, mit einer stabilen Grundplatte am Boden befestigt
oder mit einem manuell oder pneumatisch angetriebenem Laufwagen in einer auf (in)
dem FuBboden befestigten oder eingelassenen Profilspur verfahrbar.
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Luftversorgung: trockene, 6lfreie und saubere Druckluft min. konstant 0,7+0,8 MPa.

Dalmec GmbH
' d dalmec

Michael-Kometer-Ring 2 e-mail: info@dalmec.de
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