ROVER 13: IL PIU' PICCOLO CENTRO DI LAVORO
A 3 ASSI INTERAMENTE CONTROLLATI

ROVER 13: LE PLUS PETIT CENTRE DE TRAVAIL A
3 AXES ENTIEREMENT CONTROLES

t. _ : . Agse X1 il sistema di rasmissiong con cremagliera a denhb
. Y . Ay shcotdall temprati e rettificati, permefte di ottenere slevati
- . valori di accelerazione ¢ velocita' senza indurre vibrazionl in
fase di lavorazione,
Awe - e svsieme de transmission & crémailens a dents halicgdales
ornpess o rectihiess, permel o alisndre des valss
d'sooalerstion €1 devitesse sans engendre -:.'r_ ‘:':—: S 21

phase de faconnaga.
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Asse Y: il sistemna di trasmissione con vite a ricircolo di sfere,

baricentrata rispetio alle masse in movimento, garantlﬂca stabilita
e-rapidita nel posizionamento detla testa.

ﬂ-.:-'ﬂ ¥: le systame de transmission A vis a billes, barycentréa par rapport

AU M&asses en mouvemsant 1_:.3-'%!:"-‘-‘ stabifite et rapdits fors du

pasitionnamant de ka téte
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Gruppo operatore per foratura verticale e orizzontale a
mandrini indipendanti.

Broupe Dperatalr poUs percERe verical 21 horizontsl 3 brochss
indecendantes.

Macchina base corredata di cabina di sicurezza, in conformita
alle disposizioni di legge riportate nella Direttiva B9/382/CE.
Machine de Dase fournis avec cabine de securité, en conformit

LT L
aved lgs disposiions iégales contenues dans la Directive 89/ 30240E




Fiani di lavoro ampi e robusti, posizionabili
manualmenta con bloccagyio pneumatico,
garantiscono stabilita durante le lavorazioni.
Les plans de travall farges et robustes,
positionnables manuellement par blecags
prreumatgue, garantissent une grande stabilite

au cours des fagonnagss

Controsagome universali a bloccaggio manuale per
pannealli di diverse dimensioni (opzionale).
Conlre-gabants universels a blocage manue! pour

dimensions (en option),

panresux de diverses
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Lubrificarzions manuale centralizzata
delle parti in movimento.
centralisd des parlies
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an molvement

Dizpositivo con doppia funzione battuta/strattoio peril

bloccaggio pneumatico di pezzi stretli (opzionalel.
Dispositif 3 double fonction butde/prasseur pouwr i blocage
preumatigue-das pigces etroites (en option)
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utilisation Facile Tfaciliia d'impiego

Elettromandrino da 3 Hp, a velocita variabile

da 12.000 3 ‘EB,DL‘IE_glnImln,

Electrobroche da 3 GV, a vitesse variable de
12,000 & 18.000 tours/min,

Gruppo lama ﬂ“q_!;:u_iﬁ:}l:;pm eseqguire canali.
Groups fama fixe sur X pour régliser des rainures,
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1° fase
L plusss

Forature orizzontali su 4 lati e forature
varticali, tutte con mandrini indipandenti,
Farcages horizontaux sur 4 cotés et percages
varlicauy, aved broches indépandanias,

Lavorazione in 2 fasi di pannelli con dimensioni
Superiori a 1600 mm. con un unico programma.
Fac_,.mnnaga &n 2 phases de panneaux ayant des dimensicns
supefeuras a 1600mm. aves un programme unigue.




ions technigues informazioni tecniche

Controllo numerico MC 400 E-:;un:“!'liﬂe Nurne'{iq_ug ?_*JC 400 :
Principali caratteristiche tecniche: Principales caractensigques Ischmgues:
-tastiera numerica e funzionale -Clavier alpljﬁ-nurﬂer.:r-_is =i fonctionnel
I B, I-Eé.iiliggﬁ;:nn LCD graphiqua &°
-c_HspIﬂ'_-,-' L_{:l:l grefice G ligne sarielle RS -332 pour Connexion
-linea seriale RS-232 per au PO
c;?llegamgntﬂ F':.G.: _ -gyatéme opératf multifonctions;
-sistemna operativo multitask; -poasibilité d'éditer des programmes
-possibilita di editare programmi pandani que la-machine travalis;
mentre la macchina lavora; -|:||':1_|_:;r'.:_15T.i|: des STelrs Ve Messanes
-diagnostica errori con enclair, _
messaggi in chiaro; -programmation avec assistance
T S . graphique;
=programmazions con assistenza : j ek
vefisa: «graphigue deia piece pour la
IEliesy : ; - visualization des faconnaoges;
-grafica pezzo per la visuslizzazione -fonction mirair automatique du PLG:
delle lavorazioni; _ -fonction de suspension programime.
-funzione di speculars automatica
da PLC;
-funzicne di sospensiones programma. ﬂ,
CLIENTE
CLIENT

Possibilita di programmare
il C.M. della macchina
attraverso P.C. collegatiin
rete o dotati di software
Rovercad.

Fossibifité de programmer:le
.M. da ka machine par PC.
(3L) comnectss au réseay el
pourses - dun-dogiciel
Bovercad.
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Macchina in versiona né‘r a norme CE.
Machine en version nerépondant pas aux normes CE.

e I T, T e iy

_




informations technigques informazion

Coarsa asse £,
Colree axe £
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DATI TEC NIEUl'J-’TNMI-I-'!:C [ELHMNILLES
4

Campao di lavoro utlla.mhamp de fravail utilis;
asse Klans
asse iawe Y

LCOrsa asss I.-'J_’.‘fa:-.i:t?.e a:mi

Vaolocita max programmabile:\itazss max programmanls:
nsse Kiang X
asse iy
asse Ziawn £

Potenza del motore per testa a forare
Pl samad mumcfaur g e de pargage

Mandrini par forature verticall
Viessade otalion desbroches

Mandrinl per forature orizzontall sul 4 latl del panneHo
Hroches pour pargages horennbsas Sunlssd cotes Al pennead

l_dmlmq-_gpngrﬁ passagio p__amullu
Enalsssu maxi pour i# oasssas du panngss

Walogiti di rotazions dei mandrini
Vilaese deeratalion des prochas

Inwerter {converitore di frequensa statico)
o InvsrEar (coaverimsear de Treguence slatices) &

Potenza dispenibile/Puissance disponibie

Valaciti di rolaziondVilessc Goorokation

Lama circolare

Lema clrculaine

Potenza: arogatalFuissance ceblisg

Velocits di rotazione utensibeNiiesse oy rotation de ol

Massima potenza elettrice assorbita
Ellgsan e faacinici nEximurakactios

Prassions d'esercizio ana/Présaion da serdos Ak comarins:
Consumo aria compressalConsammation &5 camanrms

Praza altacciamento reté ariaHscsord polr i rdssi oir Seenpeme
Bocchelta di aspirazione {ne. 1)/Gaulatts d'sspimation noi)
Consume arfa per aspiraziensConsamratan i pow aepention
Pisssa macehina/Paids maching

D.ilncns'mni per la spedizione/Dimensicns pour |'expediton
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Campo di lavoro.
Champ de travail.
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DIMENSIONI D'INGOMBRO A NORME CE
DlMENE!GNS DEMNCOM EREM ENT GGMFDHMES
AKX MEerES EE

Vista frontale.
Ve frontale,
T 2050
1608

Vizta laterale.
Vue latérale,

Dati fecnic ed ilusirarioni nen sono impegnativi. Biesse S.p.a. si riserva il diritto di apportare eventuali madifiche senza preavviso,
Les dannées techhigues e les llistrations n'engagent pasla rezoonsabilite de Blesse 2pa. Blesze Spa se réserve le dioit de le3 modifier sans avis préalabile,
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