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RoMeDBKR180-2PA-07.04.02

KR 100-2 PA, KR 180-2 PA

MaBe / Dimensions: mm
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”Y” Anbauflansch A6 / Mounting flange ”Z” Lochbild fir Zusatzlast Arm
Ansicht von unten / View from below Attachment holes for supplementary load on arm
Typ / Type: KR 100-2 PA KR 180-2 PA
Traglast / Payload: 100 kg 180 kg
Zusatzlast Arm / Supplementary load on arm: 50 kg 50 kg
Zusatzlast Karussell / Supplementary load on rotating column: 200 kg 200 kg
Max. Gesamtlast / Tota! distributed load: 350 kg 430 kg
Anzahi der Achsen / Number of axes: 4
Anbauflansch A6 / Mounting flange A6: DIN 1SO 9409-1-A160
Einbaulage / Mounting position: Boden / Floor
Wiederholgenauigkeit / Repeatability: + 0,25 mm
Steuerung / Controller: KR C2
Gewicht (ohne Steuerung) ca. / Weight (excl. controller) approx.: 1200 kg
Arbeitsraurmvolumen / Work envelope volume; 727m3 ")
Achsdaten / Axis data: Bereich (Software) Geschwindigkeit / Speed
Range (software)
KR 100-2 PA, KR 180-2 PA KR100-2 PA KR 180-2 PA
Achse [ Axis 1 (A1) + 185° 108°/s 105°/s
Achsa | Axis 2 (A2) +  0° /122 105°/s 105°/s
Achse | Axis 3 (A3) + 161° 2 /- 1gr 105°/s 85°fs
Achse | Axis 6 (AB) + 360° 300°/s 300 °fs
Traglastschwerpunkt / Load center of gravity L, 300 mm Ly 100 mm

1) Bezogen auf Schnittpunkt Achse 6 mit Flanschflachs. / Referred to intersection of axis 6 with flange face.
2) Maximalwert, bezogen auf dle Schwinge, abhangig von Stellung der Achse 2, / Maximum value, referred to the link arm, dependent on position of axis 2.
Antriebssystem elektro-mech. mit birstenlosen AC-Servomotoren. / Drive system electromechanical, with brushless AC servomotors.

Wegmesssystem digital-absolut. / Position sensing system digital-absolute.

Angaben (berdie Beschaffenheit und Verwendbarkeit der Produkte stellen keine Zusicherungen von Eigen-
schaften dar, sondern dienen lediglich informationszwecken. MaBgebllch fir den Umfang unserer Lieferun-
genund Leistungenist derjeweilige Vertragsgegenstand. Technische Daten und Abbildungen unverbindiich
fiir Lieferung, Anderungen vorbehalten,
Specifications regarding the quality and usability of the products do not constitute a warranty of properties.
They are intended to serve informative purposes only, Solely the respective contract of sale shall be binding
in respect of the extent of our supplies and services. No liabillty accepted for errors or omissions.

www.kuka.com

© KUKA Roboter GmbH, Germany

WM-Nr. 841612-102/D+E/3/05.05
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KUKA Roboter GmbH
Global Sales Center
Hery-Park 3000

D-86363 Gerstholen

Tel,: «49.821/4533-0
Fax: +49.821/4533-16 16
info®kula-robotor.de
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MEHR LEISTUNG

Schon immer strebt der Menach nach Dingen, die mehr laisten.

Die KUKA PC-Steuerung ist darsuf eingestellt.

Der Mikroship,
Durch ssine hoh

wurden

funden 1871, vollbrachte sin technisohes Wunder,
[ kisinar, billiger
und |sistungatihiger. Houte geht wa darum, disses Wunder beinahe

tiglioh nsu zu vollbringen. Und di= Lei

Powen-SveveEnune: Die KUKA PC-8Brrurnuno KR CR

grofie Viels

Dia KUKA Bteusrung KR €2 zeichnat sich durch ihra
gkeit aus. Da sie bis auf den Hauptschal

tor koine Bedisnslemente snthilt, kann sie unabhingig
vam Roboter asufgestallt warden. Viala Kunden kaufen sia
auch separat. Fir Steuerungsaufgaben aller Art.

KoMPAKTER
STEUERSCHAANK

SERVIEE-
FREUNBLICH

par

Mit circa 0,3 Quadrat-
metar Standfliche be-
netigt der Steverschrunk
nur wenig Platz und ist
bellsbig anrefhbar.

Dar PC ist laicht zuging-
lich In dia Tir Intagriart.
In diesen Steuerungs-
PC kannen auch rusiit>-
liche Optionen singsbaut
werden,

Auch die KUKA PC-Steuerung vollbringt mit ihrer Software kleine techmsche Wunde
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Lungen
und It

Prociukt
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arhohen. 5

eiterungen uber die Steuerungsfunktion hinaus

serk. 2. Bekannle Standards,

eiten fur mehr

gefertigte Softy
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und Offline-Programimie ot absolutgenauen Daten. Doch der beste Be

reuerung st Sie st

Fee yia [nternet,
KUKA baut Rohotsr, dle man
weltweit such via Interner
wartan und umprogrammiaran
kann = chne dass ein Service-
techniker suf Reisan gehen
muss. Fiir mehr Verfiigburkeit
und schnellera Anlageninte-
gration.

il

ch fur ander Af

Ste bietet
2. Offenheit fur die
4. Sonderfunkuonen

6. Eingabefur nen

pakete. 8. Echtzetiat § onen

ris fur die Leistungs-

aben emns

Offen fir die Entwicklung der
Zukunft, Ganz gleich, wio ro-
sant die Entwicklung in der
Prozessor- und PC-Technolo-
gin weitar varliuft ~ mit der
KUKA Stsuerung KR C2 nah-
men Sia daran teil.

Soft-SPS, Neban der Steuo-
rung dos Robotars lann die
KUKA PC-Steverung auch die
fhrer gesamten Fertigungs-
linie dbernohman - mit siner
integrisrtan Soft-8PS. Sle
sparen teurs Hardware und
sind wasentlich fexibler.

Production-fcreen; Auf dem
KUKA Control Panel kénnen
Sia fiir die Roboterzalle und
dis Fertigungalinie dio Prozess-
visualisierung und -kontrolle
eowis dos Monitoring vorneh-
man. Nutzen Sie rum Beispiel
dan in der Steuerungesoft-
wars integriorten OPC-Sarvar,

Echtamitifhig - such mis Micro-
soft Windows®, Genisflan Sia
die Vortaile von Microsoft Win-
dous”, ahne auf Echtzelt in dor
Staverung verzichtsn zu mie-
sen. Denn KUKA bietet als ein-
Zigar Herstallar zusiitzlich dia
Echtzeitarwsitsrung VxWWorks
ule Einpraznssoridsung an.




MEHR OFFENHEIT

Stoets haben offena Systeme den Menschan neue Freiheiten erschlossen.

Unsere Steuerung hat hier ain gutes Varbild.

-

Um os. 2000 v. Chr. wurds In Agyptsn arstmals der Sahl0asel wrfundan.
Ssitdem hat sich die Sicherheitatechnik immer weiter entwickelt - und
b man bis ins

mit lhe such die Off!

Allerdings

20. Jh. auf den Schliseel aller Schlizsel warten: den Districh.

Enweitean Bie Iume MOoLICHKEITEN

P iort in lhr S
$am, Als PC-Robotersteue-
rung ist unser System mit
der PC-Wolt unsarer Kunden

eine optimale Systsmintagra-
tion und gewiihrisistat sine
perfekta Elnbindung in Gbar-
geordnsts Strukturen, z. B.
via Ethernet.

Saneorsn, Uber die offens
Sonsor-Schnittatelle kann die
KUKA KR C2 Robotsr-Btouo-
rung weite Teila des Ssnsor-
Marktes integrieren: zum
Beispial Parcaptron, ISRA,
SBIB, Robotvision, 8COUT
und Servo Robot. Ein Sensor-
wachsal ist online miglich.

Bach allen Saiten offan, Dis
Rohatersteuerung KR C2 fun-
giert als Schnittatells ru allen
giinglgsn Bus-Systaman und
und bistat alle Méglchkeiten
zur Erwsitarung der Funktio-
nalitit: von der Prozsssvisus-
fislerung ibee dis Robotardis-
gnoae, dis Robetarperipherie-
Diagnose (2. B. intarbus-Dia«
gnese mit original CMD-Tonl)
bis hin ru Produktionsstatic-
tikan aus Ihrer Fertigung.

>
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indous
Bedienung + Anzeige,
Datenverwaltung

{TCRAR |

.
Multifunktionskarte MFC

Hliordn
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arbeitung,

Batmplanung. ..
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BSELES

[igitsle Servo-Elektronid
Regehmyg, Kommutierung,
Fehleriberweachung

I jodo Peripherie i ok §
Dis KUKA Robotersteusrung |
kenn mit allen gingigen Bus-

Systamen kommunizieren - |
oder iibar dia Ethernet-An-

mit g o
Kantrollinstanzan.

botar, Unsere Robotar signen |

sich 1. fur Applikationen mit
hohen Anforderungen an die
Prizision, 2. zur Verwendung
ale Koordinatenmessgerit,
3. zur Dfffine-Programmierung
und 4. zur Simulation.




MEHR BEKANNTE STANDARDS

Schon immer sehnt der Mensch sich nach Versténdlichkeit und Einfachhaeit.

Wie dies bei den Standards unserer PC-Steuarung dar Fall ist.

Vor Gber 30 Jahren sorgton dis ersten Gobludeleitaystome fir bas-
sore Orlentierung. Des wohl berGhmteste Beispiel ist des von dem
Designer Ott Richer mi agto K Iohnungasy das 1872 suf
dem Minchner Olympingelande installiert wurde,

ndern hin z2u

Woltweit hekannte Standards: KUKA setzt konssquent auf
die PC-Stauerung - ein Standard, der auf dar ganzen Walt
gleichermaBen bekannt ist und nicht zusiitzlich erklért
warden muss. Gerade auch fur global operisrenda Kunden
ein entacheidander Verteil,

Echtznitfihiges Betriohssystom: Fir Bahnplanung, Senaor
integration ate. setzt KUKA auf VxWorks, das ein Arbeltsn
in Echtzeit garantiert. Fir die Bedienung, Anzeige und Daten-
verwaltung nutzt KUKA das Batrisbssystem Windows® vom
Marktfiihrer Microsoft.

Bekannte Stenderds fur Exporten, Programmier-Prafis profi-
tioren von den Vortsilen der KUKA Softwaere. Sie kénnen auf
dem Gelarnten durch vor Eingabe-For-

mulere wird die Programmierung wesentlich erleichtert und
beschlaunigt.

Spezielle Oberflichen fir Hediener. Durch die Méglichkeit,
spoezialle Obarflachen fir reins Badienar zu konfigurieran,
sind KUKA axtrem dlich. So kann,
wer einen PC bedisnen kann, auch sehr schnell einen KUKA
Roboter bedienen.

Sparen Bia sich komplizierts Handbiichar, Wer mit der KUKA

PC-Steuerung arbeitet, muss nicht jeden sinzelnen Bedien-
vorgang in sinem Die ds
sind 50 zu ver und sind didak-
tinch asuber sufberoitet.

Dis Hardwara: PC-Hard- Dap Gehirn: Auch hier be- Das Badiengergt: KUKA Giingige Speicharmedion:

wareo auf Einprozessor- kannte Standards durch Control Panel. Ergonomi- 3,5"-Diskettan-Laufwerk,

basia. Mit lai tivhit PC. logie. Und mit sches Handgerat mic 8" CD-ROM, Festplatte. Da-
der Multi i te Farbdi 6-D-Mouse, durch ist ein reibungsioser
wird dar PC zur Roboter Soft- und Hardkeys. Detentransfor jedarzeit

steusrung. gawiihrlaiatet.




MEHR SCHNELLIGKEIT

Schneller zu werden ist dem Menschen stets sin groBes Zisl.

Besonders bei der Programmierung von Robotern.

412 km/h. Seltdem wurden dle Motoran Immer

zu srzielen als mit Damplantrisben, arfand Card

Um hithero Geschudndigkeitan
Benz Im Jahre 9885 don Bonrinmotor. Er leistete 0,88 PS und erreichta

dor stirkets Sorienmotar der
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das KUKA Control Panel, Das ewige Hin- und Herlaufan zum
‘Steuerschrank und zurdck hat ein Ende. Dann in der Badian-
leinte des KCP sind alle Schalter integriert: fGr dis Betrinbs-
eritanwahl, dia Antriebs atc. Nur dor Hauptschaltar ist am
Btauerschrank untergehracht.

Unsene TuRBo-FEATURES

Heouts
‘Wle den McLaren F1 suf 370 km/h,

mit nur Softkeys und ubarsichtlichs

Vorgegabene Farmulore. Schnelle Bedionflhrung, Die §-D-Mouse,
Fiir = Bafohl F mit vor llor Tonch
eingabe. Eingabefaldern. einem ! F

Die Prozesse rder

Brogran

alles

wonan, die lhnen heym Programmiere

keit

Control Panel wurde nac

2l

echniken

5 Programmieren

samter Produktionspro

KUKA hetet

hneller

die Anforderungen hoher - und wer hilft lhnen hier mit neuen

iter? Die KUKA Raoboter GmbH. Denn auf dem KUKA Control Panel ist

Von der B8-D-Mouse his hin zu Blockiunk-

et sparen. Ein weiterer Me °Loislodie Moglich-

auf dem Panel visualisieren und steuern zu konnen, Das

neuesten ergoncmischen Erkerntnissen entworfen und ist TUV-gepruft

ahme und Unirustung schneller z achen

Onli I auf andere Das KUKA Control
Panel spricht die Sprache ssiner Progreammierar. Ganz
gleich, ab Flami i i ader Chinesi Be-
sonderas Highlight: Zwischen diassn Sprachen kann onlins
umgeschaltet werden. Ein KUKA Control Panel beharrscht

mehr als 10 Sprachen.

T i g nach Wunech, Fir dis basssre Visu-
rung von Produktionsprozessen auf dem KCP kdnnen
weitere Tools (z. B. HMI) genutzt werden. Damit entwer
fen Sie unter anderem sigans Bediencberflichen fur den
gasamten Prozess, dis fiir Bedisnpersonen mit reinem An-
wenderwissen hervorragend geeignet sind.

Schneller durch Bj i 2.8, ] Unsere
wTurboFunktionan® verkirzen Programmiarzeiten arheblich.
sind BI wie 2. B. und

Texteditorfunktionen (Markieren, Kopieren, Lischen), die thnen
Programmiersufwand ersparen. Bis brauchan die sinmal sin-
gegehensn Datan nur zu Gbertragen.




MEHR EFFIZIENZ

Schon immer zdhlte auf der Welt vor allem eins: das Geld.

Wir haben deshalb sine Technik, die sich rechnet.

Bohon sait wel M itfan. Doch srst
1871 kam =in , Pl 3l suf den Markt: der
Teschenrachner, maglich geworden durch den Mikrochlp mit haher Spel-
cherfihigkeit suf sngatem Raum - shen sine wirtschaftlicha Ldsung.

-

Y

BauteikSuche ohne Kamers:
Touch Sense, Mit der Touch-
Sense-Funktion kenn der
KUKA Roboter mit dem Btan-

Bauteile suchen - ohne dass
Sio nine zusitziiche Senuarik
hinzukauten missen.

Mohr Floxibilizht durch Zu.
patzachaen, Die KR C2 kann
nehen dem RAoboter noch bis
zu & Zusatzachsen bzw. Ver-
fahreinheiten steuern - syn-
chran oder asynchron. Das
erwsitert den Einsatzspiel-
raum erheblich.

Zugriff auf bewegte Teile:
Conveyvor Tech, Conveyor Tach
panst dia Robotarbswagung
der Bewsgung von FlieB- und
Forderbindern an. So kann
ain Robotar Teile aut sinem

Eir dip teilautomatisiects For-
tigung: Detach Jog, Mit der
Detach-Jog-Funktion kénnsan,
withrand dar Robatar ain
Werlmtiick bearbaitet, die 2u-
satrachssn vom Robotar ent-

achnell bawegten Band be- koppelt werden.
arbeiten oder sie von einem
Band aufs andors antzen.
KUKA Roboter
bisten sin il il in Verbind mit dem sogenann- Sofert-Robotarwechael chne
tan héhersn Fahrprofil. Das Dynamikmodell optimiart das B h d twendice P rake
i 'mogen des % um ca. 25 % und da- werden, Eingesetzt werden turon, Durch die einzipartiga

mit auch die Taktzaiten, Zusitzfich wird durch das Dynamik- kann Weichs Achsa zu siner

modell dis Bowegung des Roboters den jewweiligen Belastungen
angepasst - dies wirkt sich deutlich auf die Lebensdauer aus.

suf Werksticke oder z.B.
zum Pressanbeschicken (etwa
baim Teile-Ausatof eus dar
Prassa).

EMT-Justage von KUKA Ro-
botarn kénnen Sis Roboter
Typs pr
- ohne
Korrekturen bai der Progrem-
mierung.

Stact wochanlangem Produk.

= umriisten jn
Windeseile, Die positionier-
ganaven KUKA Roboter mit
fest definierten Kabelpake-
ten ermiglichen eina Offline-
Programmisrung mit gerin-
gen Abwaichungen rwiechen
Soll und [at.

Brianoio weuve FUNKTIONEN




MEHR ZUVERLASSIGKEIT

Vor nichts farchtet sich der Menech so sehr wie vor Defekten.

Wir haben deshalb viele Sicherhsiten eingebsut.

Mit den aisktrisohen Hausgardtan kam in dea 20ern zunshmend auch dis

. Sicherung Ins Haus. d ung. Bis aus einem
sandgefilltan Porzallanrohr mit einem dinnen Dreht in der Mirte. Dieser
ilzy bl B und Obe:

A ischer Wisderanlau! nagh fall, Wahrend
Sie bei andsren Rabotern nach einem Stromausfall die Pro-
gramme wieder nev anwihlan missen, kann mit KUKA Robo-
tarn dis Produktion sofort weitergehen. Ein entscheidendss

Bohutz vor Oberisstung: Das auf dem Markt fast sinzigartige
Dynamikmodall dis B des  Im

Hinbfick muf dis jsseiligen Balastungen. Wovor ss den Robotar
aber nicht awaheen kann, let falechs Handhabung, z. 8. wenn
Varschriftan nicht eingshaltan wardsn.

Automatinche Nutzlaptorkennyng: KUKA Robotar stimmen
Ihre Bawsgungen auf dis jswellige Traglast sb. Je nach Tra
inst werden M pul and M it
der wird vor dbarlastungsn
geschiltzt. Dias dient zu ainar besseren Ausnutzung des
unter dem Gesich kt Leb d

Schpellers Fehlerdiagnose
iibars Internat. KUKA bsut
Roboter, die man via Inter-
net warten und umprogram-
Wheltwslt -
ohne dass sin KUKA Service-
tachniker auf Raisen gehen
muss. Fir sin Minimum an

und o
Anlagenintagration.

mizren Kkann.

Pilus, was dis Verfugbarkeit betriffe.

iahnpbwaich

Woelt wirft einan KUKA Roboter ai
Teile-Ausschuss wird roduziert, dis Produktivitit steigt.

Der

AatiCollision, Ube

Il da, wo sich das Arbeitsumfeld des
Roboters éndert, kann sina Kallision nicht 100-prozentig
ausgeschlosson werden. KUKA Roboter haban dagegen aina

stoppt sofort, so dass

a3 nicht zu schweararan S8chiiden kommen kann,

FUNKTIONEN FOR MEHR SICHERMEIT

Eshlar sckennen und ver-
meiden: FehisrdiaonoseTool
Irece, KUKA het besonders
Zum Baispiecl das Fehlardia-
gnose-Toal Trace: ain slektro-
niasches Oszlloskop. Und da-
mit ain wichtigos Werkmug
fir dis Diagnosa von Fehlern
und dia Anlagenoptimierung.

Maachinenstatys_analynisren;

Logbuch, Der in Jedan KUKA

Roboter intagrierts Ereignis-

RAscordar halt alle Fehlar-
und

lungen am Roboter fest, die

den Programm- oder Bewe-

gungeablauf betreffen. Daa
Logbuch - ideal fir die Dia-
prnose.




MEHR ARBEITSERSPARNIS

Der Mensch arbeitet am liebsten mit einfachen Werkzeugen. Jeder Roboter-Programmierer 1st nur so effizient und schnell g kzeug, mit dem er

Zum Beispiel mit unseren Software-Tools. b halt KUKA fur die gangigsten Boboter-Anwendungen v fertigte Softwar
die Ihne hehtind einfach nehmen, Zum Be I dadurch aus der Vielzahl
aller m en Anordnun e iske bestimmen helf Zyver weitere Faktoren fur mehr

Die Zangs wurde vor mehr als 3000 Jahren an verschiedenon Orton
ir o Im Gog 3u, feharsy, Favwiom ublixy - din Effizienz sing: das Simulstionspr mim KUKA Sim und KR C Office f e Ofiline-Programinie-

A houti leich ru handhabende Zange ecinen Drohpunkt und arbeitet
nach dem Hebel-Prinzip. Dadurch ist das Zupacken noch sinfacher.

KR C Cffice bietet Ihnen die identsche und vollstandige KUKA PC-Su

Burn Tir sind Pl

Vorgefertigte Software-Pake-
&a fir diyerse Anwendungen:
Behutzgasschwei n (Are
Tech), Punktschueissen [Spot
Tach), Handling (Grippar Tach),
Vermeasung [Werkzaug, Koor-
dinatensystam, Zusstzschsen),

sansoriose Vermessung.

e S
Y s
e

{ 0 Mit USER
TECH kénnen Programmierexperten Applikationen sinfach
pragrammieran und dabai dis Badianobarfliche spaziefl auf
dle Anforderungen der Anwendung abstimmen. Mit Hilfe
dieser wird der auch von Bedien-
porsonen handhabbar, die keine Programmisrexpartan sind.

[EC!

KR C Office: Progr an im Biira chna Pr
stopp. Unabhiinglg vom Batrish dor Anlage kénnen Sia mit
KUKA KR C Office Robotsr programmiaran. Dis Produktion
liuft ungestirt weiter. KR C Office arbeitet mit sbsolutge-
nauen Daten - auch dis des s eind
definiert. Dadurch sind axtram kurze Umrdetzeiten méglich.

KUKA Sim ~ Realititsnah und rentabel, Durch das KUKA Simu-
latdonsprogramm KUKA 8im kénnen Robotarzsllan origlnaige-
trou geplant und projektiert werden. Die Datan sind bei KUKA
in Echtxeit varfiighar, d. h. dar Realitét niihar, und kénnan mit
andersn Bimulationspragrammen (IGRIP, AOBCAD) gekoppelt
werden. Ein grofler Vorteil fir I i und g




