Knickarmroboter in der Standardversion mit sechs Achsen, geeignet zur Beschichtung an einem Han-

ge- oder Bodenforderer. Der mechanische Aufbau ist fir die Beschichtung von groRen Werkstiicken
ausgelegt. Der Roboter kann mit der Fordererbewegung synchronisiert werden und in der Bewegung

dem Werkstick folgen.

SPEZIFIKATION:
Anzahl der Roboterachsen 6
Anzahl der externen Achsen 6
Aktionsbereich (max. Radius) 3.700
Tragkraft am Handgelenk 5 kg
Montage Boden - Decke auf Verfahrachse
Programmierung Self- Learning - Point-to-Point - Off-Line
Gewicht des Roboters 780kg
UMGEBUNG
Ex-Schutz (Atex) IP 65
Umgebungstemperatur +0°C bis +40°C
Relative Luftfeuchte max. 75%, bei konstanter Temperatur
Ex-Schutz Category: II12GEExpllT4
OPTIONEN
Forderbandsynchronisation
Line Tracking
Automatische Steuerung der Lackierparameter
Teleservice/Fernwartung
Offline Programmierung
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Ist es erforderlich den Arbeitsbereich zur Beschichtung von sehr gro-
Ren Werkstlicken zu erweitern, dann kann der Roboter auf eine ste-
hende oder hdangende Verfahrachse gesetzt werden.
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Die Angaben in diesem Dokument dienen ausschlieBlich zu Informationszwecken und kénnen von CMA Roboter jederzeit ohne Vorankindigung gedndert wer-

den und sind nicht verpflichtend.
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