GR 6100 HW —

Knickarmroboter in der Standardversion mit sechs Achsen ausgefiihrt mit einem hohlen Hand-
gelenk. Die Versorgungs-leitungen werden durch den Horizontalarm bis zum Handgelenk ge-
flhrt und somit vor Verschmutzung geschitzt.

Der mechanische Aufbau ermdglicht die Lackierung von groRen Werkstiicken.

Der Roboter kann mit der Férdererbewegung synchronisiert werden und in der Bewegung dem
Werksttick folgen. Aufgrund der hohen Tragkraft kann ein Rotationszerstauber montiert oder
bis zu drei Lackierpistolen aufgenommen werden.

SPEZIFIKATION:
Anzahl der Roboterachsen 6

Anzahl der externen Achsen 6

Aktionsbereich (max. Radius) 3.600

Tragkraft am Handgelenk 10 kg

Montage Boden - Decke — Wand
auf Verfahrachse

Programmierung Self- Learning - Point-to-Point - Off-Line

Gewicht des Roboters 810 kg
Robotergrundflache 750 x 820mm

UMGEBUNG
Ex-Schutz IP 65

Umgebungstemperatur +0°C bis +40°C
Relative Luftfeuchte max. 75%, bei konstanter Temperatur

Ex-Schutz Gas Kategorie: 112G EExp Il T4
OPTIONEN

Forderbandsynchronisation
Line Tracking

Automatische Steuerung der Lackierparameter

Teleservice/Fernwartung

Offline Programmierung

GR-6100 HW-C
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Durch den gleichzeitigen Einsatz von
bis zu drei Lackierpistolen kann bei

gleichzeitigen Betrieb die Flachenleis-

tung erhéht werden und im Einzelbe-

c
o
=
©
<
[}
Q0
—_
o
>
o
C
0
2
o
—_
©
w
o
—_
9]
—_
<
[}
IS
el
(7]
=
b=

33040 Pradamano (UD) Italy
www.cmarobot.it - info@cmarobot.it

ics

robot

Die Angaben in diesem Dokument dienen ausschlieflich zu Informationszwecken und kénnen von CMA Roboter jederzeit ohne Vorankiindi-

gung geandert werden und sind nicht verpflichtend.



