Type WL

ROBOT

zum Montieren
Schrauben
Klammern
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Industrie-Roboter sind ein weiterer Automatisationsschritt,
um Ziele der Industrie — mehr Produktivitét bei hoherer
Wirtschaftlichkeit — zu erreichen. Der Weg dahin kann jedoch
nur Uber eine standig umfangreichere Automatisation der
W. Lehbrink GmbH & Co. KG Fertigungsablaufe filhren. Gerade in diesem Bereich kommt
' - . dem Industrie-Roboter eine stetig steigende Bedeutung zu. In
MaSCh |nenfabr|k den zuriickliegenden Jahren bestand jedoch die Entwicklung,
i o Konstruktion und Produktion bei WL nicht allein darin, nurreine
481 1 O = rll n g haU Sen H el p u p Industrie-Roboter dem Anwenderanzubieten, sonderndiesein
Postfach 56 ein Gesamtkonzept einzuschliessen, das bedeutet, alle Peri-
i pherieaufgaben, wie das Zusammenfligen von Bauelementen
Telefo n 05202/40 26 27 alsauchder Transferder zu bearbeitenden Teile als kompakte
Telex 931858 Maschinen-Einheit dem Anwender zu offerieren.




WL Robot 2000

fur das vollautomatische
Klammern von
Kunststoff-Frontmasken
in TV-Gehausen

DasWort “Industrie-Roboter” istvielleicht
flr die Aufgaben, die diese Anlagen
selbstandig durchfliihren kdnnen, etwas
hochgegriffen. Richtiger wére die
Bezeichnung “Frei Programmierbare
Manipulatoren”. Da diese Wortkombi-
nation in dem weiteren Text umsténdlich
wirkt, verwenden wir stattdessenauch das
Wort “Industrie-Roboter”.

Der WL ROBQOT 2000 ist ein Industrie-
Roboter, der speziell fir die unterschied-
lichsten Aufgabenstellungen im Bereich
der Tonmdbel- und M8belindustrie
konzepiert wurde. Modular in unter-
schiedlichen Kombinationen aufgebaute
translatorische und rotatorische Achsen
erlauben es, diese Industrie-Roboter
eingebettet in ein Umfeld des Transfers
von verschiedenen Werkstlicken einzu-
setzenflrSchraub-, Klammer-, Montage-
operationen etc.

Je nach Einsatzzweck und Aufgaben-

stellung werden flr die Auslegung der

einzelnen Achsen elektrische oder
neumatische Module fir diese Industrie-
oboter kombiniert.

Das TEACH-IN- oder auch LEAD-
THROUGH-Verfahren, welches
momentan das verbreiteste Programmier-
verfahren fur Industrie-Roboter ist und
unseren Kunden einfachste Programm-
erstellung bietet wird auch bei unseren
Anlagen entsprechend eingesetzt, d.h.
die Anzahl von zu programmierenden
Bahnpunktenwird Uber eineim Steuerpult
integrierte Handtastatur angefahren und
auf Knopfdruck ab?espeichert. Der Pro-
grammitextkannauf Datenkassetten oder
anderen zur Verfligung stehenden
Speichermedien archiviert werden. Das
Einrichten als auch das Bedienen der
Anlage beschrankt sich lediglich auf das
Einspeichern der unterschiedlichen Pro-
gramme auf Datenkassetten und — sofern
vorhanden — je nach Aufgabenstellung
auf das Nachfullen von Magazinen oder
das Bereitstellen der zu verarbeitenden
Werkstlicke.

WL-Industrie-Roboter zeichnen sich
besonders durch ihre hohen Geschwin-
digkeiten als auch durch einfache Bedie-
nung und Programmierung aus, da
tberwiegendinkartesischen Koordinaten
gearbeitet wird.

WL-Industrie-Roboter — teilweise als
integrierter Bestandteil von Fertigungs-
straBen — arbeiten heute bereits flr
Produktionsaufgaben im Bereich der
Tonmobelindustrie.

® WL ROBOT 2000
flir das vollautomatische Klammern
von Kunststoff-Frontmasken in
TV-Gehausen

® WL ROBOT 2001
flrdas Schraubenvon Rickwéanden
bei Lautsprecherboxen

@ WL ROBOT 2002
flr das Eindrehen der Bildrohr-
Befestigungsschrauben in TV-
Gehausen unter gleichzeitigem
Aufsetzen von Spulenhaken im
Bildrohrbereich

Nattrlich kann diese Aufzahlungnureinen
kleinen Bereich von Einsatzgebieten auf-
zeigen, der sich jedoch durchaus erwei-
tern 188, z.B. im Bereich der Mobelindu-
strie, wo es flr die Zukunft sinnvoll sein
wird, die Vorteile eines Industrie-Roboters
zu nutzen bei Aufgabenstellungen wie
Verschraubenoder Klammern von Riick-
wanden bei Mobelkorpussen oder als
Erweiterungspunkt bei der Tonmdbel-
industrie, bei der ein System dieser Art
genutztwerden kénnteflrdas Befestigen
von Lautsprechern auf Schallwénden bei
der Boxenproduktion.

Die Industrie-Roboter kénnen je nach
Auslegung und Umfeld gleichzeitig flr
unterschiedliche Aufgabenstellungen
eingesetzt werden, z.B. Bohren mit an-
schlieBendem Eindrehen einer Schraube
oder Auflegen einer Schmelzkleber-
Raupe undanschlieBendem Positionieren
eines Bauteils.

W. Lehbrink GmbH & Co. KG
Maschinenfabrik
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Telefon 05202/4026-27
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@® Chaotisches ZufihrenderTV-Gehéduse
durchintegrierte Typenerkennung oder
Sensorschnittstelle

@® Vollautomatische Beladung der Heft-
klammerpistole durch Einsatz eines
Zentralmagazines

@ Kundenspezifische Belade- und
Entnahmeeinrichtungdurchmodularen
Aufbau

® Frontenandrucksystemflurinsgesamt8
unterschiedliche MaskengréBen,
wobei je nach Type die zugeordnete
Andruckgruppe automatisch auf-
gerufen wird

@® Industrie-Roboter bestehend aus 3
translatorischen und 1 rotatorischen
Achse sowie 4 Zustellachsen flr
TV-Gehéause Transfer

® Leistung: 3 TV-Gehause/min. bei ca.
30 Klammerpositionen je Gehause

@ Sonderausstattung: Bildschirmterminal
fir Bedienung der Anlage im Dialog-
Verkehr und integriertem Diagnose-
System

® Sonderausstattung: Ferndiagnose-
Moglichkeit Uber Akustik-Koppler




WL Robot 2001 fur das Schrauben

von Ruckwanden
bei Lautsprecher-
boxen

@® Chaotisches Zuflihren der Lautspre-
cherboxen durch integrierte Typen-
erkennung oder Sensorschnittstelle

® Automatische Schraubenzufiihr-
Einrichtung einschlieBlich Vereinze-

lungs-Einrichtung und Uberwachungs-
system

@® Kundenspezifische Belade- und Ent-
nahmeeinrichtung je nach Ausfiihrung
arbeitendvon 1 oder 2 Montagebéndern

® |ndustrie-Roboter bestehend aus
3 translatorischen Achsen, 1 pneuma-
tisch betétigten Schraubenzustell-
Achse sowie 1 translatorischen Achse
und 1 rotatorischen Achse fiir den
Belade- und Entnahmevorgang

@® Leistung:
4 Boxen/min. bei 6 Schrauben/Box

@ Sonderausstattung:
Bildschirmterminal fir Bedienen der
Anlageim Dialo%-Verkehr undintegrier-
tem Diagnose-System

® Sonderausstattung:

Ferndiagnose-Madglichkeit Uber
Akustik-Koppler




WL Robot 2002

fur das Eindrehen der Bildrohr-

Befestigungsschrauben in TV-Gehausen
unter gleichzeitigem Aufsetzen

von Spulenhaken

im Bildrohrbereich

Das WL-Fertigungsprogramm:

@ ChaotischesZufihrenderTV-Gehause
durchintegrierte Typenerkennung oder
Sensorschnittstelle

@ 2 Industrie-Roboter, je bestehend aus
3 translatorischen und 1 rotatorischen
Achse undje 1 pneumatisch betatigten
Zustellachse flr Schrauben- bzw.
Spulenhaken-Zuflihrung

@ Leistung: 3 TV-Gehause/min.

4R T

)

L
R
-

S

@ Automatische Schraubenzufihr-
Einrichtung einschlieBlich Vereinze-
lungs-Einrichtungund Uberwachungs-
system :

@ Automatische Spulenhakenzuflihr-
Einrichtung einschlieBlich Vereinze-
lungs-Einrichtung und Uberwachungs-
system

@ Sonderausstattun?:
Bildschirmterminal fir Bedienung der
Anlage im Diagonal-Verkehr und
integriertem Diagnose-System

® Sonderausstattung:
Ferndiagnose-Maoglichkeit Gber
Akustik-Koppler

WL, der Spezialistaufdem Gebiet
“Maschinen fur das FOLDING-
SYSTEM” und seit 1981 auch
Spezialist fr den Einsatz von
“INDUSTRIE-ROBOTER-
SYSTEMEN" im Bereich der Ton-
mobel- und Mobelindustrie

Gehrungsfrasmaschinenlinie, Type FALTOMAT WL 392
flr die Herstellung von Turzargen ohne Klebefilm arbeitend

Gehrungsfrasmaschinenlinie, Type FALTOMAT WL 31 + 90
flr Kantenein- und Umfaltungen bei der Tonmobelfertigung

Gehrungsfrasmaschinenlinie, Type FALTOMAT WL 31 + 90
flr die Herstellung von Stollen, Stellwanden, Winkelbdden usw.

Gehrungsfrasmaschinen, Type WL 35 — WL 30 SUPER —
WL 37 — WL 38

fur Querkerbungen bei der Korpusfertigung z.B. TV-Gehause,
Lautsprecherboxen, Schranke

Korpusverleimpressen, !

TypeWL91 —WL92—-WL93 —WL94 —WL95—WL96 —WL 97
flr die Verleimung und Faltung von TV-Gehausen, Lautsprecher-
boxen, Schranken, Schubkasten usw.

Querbearbeitungsanlage, Type WL 357
fur die Fertigung von Faltschubkésten

Industrie-Roboter, Type WL ROBOT 2000
flr das vollautomatische Klammern von Kunststoff-Frontmasken in
TV-Gehausen

Industrie-Roboter, Type WL ROBOT 2001
flr das Schrauben von Rickwanden bei Lautsprecherboxen

Industrie-Roboter, Type WL ROBOT 2002
flr das Eindrehen der Bildrohr-Befestigungsschrauben in TV-

Gehausen unter gleichzeitigem Aufsetzenvon Spulenhaken im Bild-
rohrbereich

Automatisationseinrichtungen und Sondermaschinen fiir das
FOLDING-SYSTEM

Ein- und doppelseitig arbeitende DibeleinpreBautomaten

Reinigungs-Birstenmaschinen

W. Lehbrink GmbH & Co. KG
Maschinenfabrik




